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Mechatronikai Képzési és Kutatasi Intézet

Gépészeti informatika

Mechatronikai mérndk alapszak zarévizsga kérdései

1. A végeselemes analizis hirom f6 Iépése. Pre-processing: A szamitasok elGkészitése, a
geometriai modell felépitése, peremfeltételek megfogalmazasa, végeselemes halé generalasa.
Megoldas: A tényleges végeselemes szamitasok elvégzése. Post-processing: A kapott eredmények
megtekintése és kiértékelése, Osszevetése az esetlegesen vart eredménnyel, elmélettel.

2. CAM helye az alkatrészgyartas folyamataban. CAD-CAM kapcsolata. Gyors prototipusgyartas
fajtai, szerepe a termék végsé kialakitasaban.

3. CAD modell beolvasisa és elSkészitése. Atviteli fajlformatumok: Nativ (dxf, step, iges, sat, stl
stb.), Parametrikus (Modelltorténet). Geometriai hibak kijavitasa, feltlet foltozas (pl. furatok

befedése), el6gyartmany meghatarozasa.

4. Szerszamgép definidlasa CAM rendszerben. A szerszamgép munkaterének, f6- és
mellékmozgasainak ~ meghatarozasa.  Forgacsolasi  paraméterek  (fordulatszam  hatarok,
szansebességek). NC vezérlés tipusa (Fanuc, Siemens, stb.).

5. Szerszam kivalasztas CAM rendszerben. CAM rendszerbe épitett szerszamadatbazisok. Uj
szerszam definialasa rendszeren belil. Kilsé szerszamadatbazisok importalasa, alkalmazasa.

Szerszambefogd definialasa.

6. Megmunkalandé anyag kivalasztas CAM rendszerben. Anyag adatbazis hasznalata. Uj anyag
definialasa. Technoldgiai adatok definialasa, technologiai adatbazis 1étrehozasa.

7. 2 tengely menti megmunkal6 technologiak. Kivagd gépeken (Iézer, plazma, vizsugaras, stb.)
alkalmazott rendszerek ismertetése. Teriték készités, optimalizalas.

8. Esztergalas CAM rendszerben. Esztergalas ciklusai. Nagyolo-, simito-, beszird-, menetvagd
ciklusok. Ellenorsés esztergalas tervezése. Hajtott szerszamos megmunkalas. Eszterga-
megmunkal6 kézpont programozasa

9. Maras CAM rendszerben I. 2 és fél tengelyes megmunkalasok (sikmaras, térfogat maras,
teraszol6 kontursimitds, zsebmaras, sarokmaras). Ehhez tartozé stratégidk (pasztazas,
kontarkéveté maras, spiralmaras, stb.). Osszek6td mozgasok definidlasa. Farociklusok kezelése.
Furattabla készitése.



10. Maras CAM rendszerben II. 3D marasi stratégiak. 3D feliiletsimitds. Kombinalt simitas. 3D
helikalis simitas. Gravirozas. Trajektoria maras. Maradékanyag megmunkalas. Térbeli sarokmaras.
Gombvégli mard dolgozo atmérdjének meghatarozasa. Barazda magassag (cusp height) fogalma,
értéke az el6tolas és a szerszamradiusz fuggvényében.

11. Maras CAM rendszerben III. Kilonleges mozgasciklusok. Siillyeszté maras. Trochoid maras.
Menet maras. 5 tengelyes maras.

12. Reverse Engineering. 3D szkennelés. Pontfelhé 1étrehozasa. Modellépités, rekonstrukcio,
exportalas CAD rendszerbe. Ellenérzés, korrekciok. Koordinata mérégép. Nem-kontakt eljarasok
(ézer, CCD kamera).
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