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BSc zarovizsga kérdések
Folyamatipari rendszerek mechatronikaja szakirany

Mutassa be a rugalmas gyartorendszerek fobb jellemzoit és alkalmazasi lehetoségeit!

Osszetett rendszerek dinamikaja, iranyitastechnikai alapfogalmak, szabalyozisi alapfogalmak, a
legfontosabb szabalyozok.

Gyartasiitemezés: az litemezések analizise Gantt-chart modszerrel, az optimalizalasi feladat
kitlizése és valtozatai, megoldas a kritikus it modszerrel, dinamikus programozas.

Mutassa be a flowsheeting szimulatorok felépitését! Milyen tipusi mérndki feladatok megoldasara
hasznalhatok?

Technologiai rendszerek stacionarius és dinamikus szamitasa soran milyen megoldasi stratégiat
kovethet. Mutassa be a megoldasi moédszereket!

Csoportositsa és jellemezze a folyamatmérnoki munka soran felhasznalt modelleket, és mutasson
példat a dinamikus rendszerek modellalkotasara!

A CFD szimulatorok felépitése. Milyen tipust feladatok megoldasara hasznalhatok?

Magyarazza el a mechatronikai rendszerek megbizhatésaganak a fogalmat! Milyen modon tud
megbizhatd rendszereket tervezni?
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ismertesse azok hasznalatat!

Ipari robotok: homogén transzforméciok, targyak leirdsa és mozgatasa, megfogo szerkezetek.
Mobil robotok, mobil robotok navigacioja. (szabadsagi fokok, iranyithatosag, stb.).
Anyagtulajdonsagok, anyagmozgatd gépek altalanos elemei.

Anyagmozgato gépek, szallitoeszkozeinek f0bb elemei (Szallitdszalag, konvejor, szallitocsiga).



