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Mechatronikai Képzési és Kutatasi Intézet
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NC GEPEK IRANYITASA

Mechatronikai mérndk alapszak zarévizsga kérdései

Ismertesse az NC vezérelt szerszamgépek f6bb szerkezeti elemeit. A kilonféle
konfiguraciok és a koordinatarendszerek kapcsolata.

Linearis tengelyek hajtasi lehet6ségei. Pontossag, dinamikus viselkedés. Linearis vezetés
kialakitasanak valtozatai.

Forgd tengelyek hajtasi lehetéségei. Pontossag, dinamikus viselkedés. Forgd csapagyazas
kialakitasi lehet6ségei.

Osszekapcsolt  tengelyek — kézos — mozgasai.  Koordinitatranszformacié — matrix-
reprezentansai.

Utmérs rendszerek kialakitasa. Utmér clhelyezésének hatasai a pontossagra, dinamikus
viselkedésre.

Osszetett mozgasok, interpolacié. Interpolilt mozgasok, gorbék ,,sima” kapcsolédasinak
matematikai alapjai

Tengelyenkénti szabalyozasok Osszehangolasa. Master — slave tizemmod, id6késleltetés
kikiiszébolése a buszrendszeren. Ondiagnosztika.

Nyilt, ill. zart hataslanci hajtasok. Rezgések és csillapitasuk. Sajatfrekvencia és
megmunkalasi paraméterek. Adaptiv szabalyozasok.

Palyakévetés, pozicionaldas pontossaga. Munkadarab pontossaga, felileti tulajdonsagai

javitasanak lehet&ségei NC vezérlés segitségével.

10) CNC program feldolgozasa. Interpreter ill compiler. Diagnosztikai lehetéségek és

feldolgozasi mod kapcesolata.

11) PLC-k felépitése. PLC funkciok és NC vezérlés. Szervezési lehet6ségek.

12) NC vezérlések interface megoldasai. Buszrendszerek, illesztés CIM rendszerekhez.
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