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BSc zarodvizsga kérdések - Folyamatmérnoki szakirany

. Mutassa be a flowsheeting szimuldtorok felépitését! Milyen tipusi mérnoki feladatok megolddsara

hasznalhatok?

Technoldgiai rendszerek staciondrius €s dinamikus szdmitdsa sordn milyen megoldési stratégiat
kovethet. Mutassa be a megoldasi médszereket!

Csoportositsa és jellemezze a folyamatmérnoki munka sordn felhasznalt modelleket, és mutasson példat
a dinamikus rendszerek modellalkotdséra!

A folyamatmérnoki feladatok megolddsa sordn hasznalt matematikai modellek megoldasi lehetdségei.
Egyértelmiiségi feltételek definidlasa, miiszaki és gazdasédgi korlatok figyelembevétele.

Ismertesse a CFD szimuldtorok felépitését, probléma megolddsdnak menetét. Milyen tipusu feladatok
megoldadsara hasznalhatok?

Magyardzza el a mechatronikai rendszerek megbizhatésagénak fogalmat! Milyen médon tud megbizhat6
rendszereket tervezni?

Mi az a linedris programozds és hogyan alkalmazhatok linedris programozéasi modellek a
folyamatrendszerek tervezése soran?

Mik azok a sorbandlldsi rendszerek? Ismertesse milyen soroldsi elvek alapjan tudja a beérkezo
feladatokat sorba rendezni és hogyan lehet a kapott megoldds(oka)t jellemezni!

Ismertesse a diszkrét eseményli rendszerek szimuldciéjanak alapjait! Mutassa be ezen szimuldtorok
alkalmazasi lehetdségeit!

Ismertesse a mechatronikai rendszerek modellezésének és szimulédcidjdnak funkcigjat, 1épéseit, mutasson
példat alkalmazdsara.

Mutassa be a mechatronikai rendszerek szimuldcidjdhoz haszndlt eszkozoket, mintapéldan keresztiil
ismertesse azok hasznalatét!

Ismertesse a bedgyazott rendszerek fejlesztéshez haszndlt eszkozoket (Arduino, ESP8266, Raspberry,
stb.), azok funkcidjat, programozasi médjait!

Ismertesse a bedgyazott rendszereknél hasznalt kommunikaciés megoldasokat (1I2C, SPI, RS232, UDP,
TCP, MQTT, stb.), mutasson példat hasznalatukra!

Vézolja fel az integralt gyartérendszerek szerkezetét, ismertesse az egyes modulokban megvalésuld
feladatokat. Mutassa be az integralt gyartérendszerek cellaszintli felépitését, ismertesse az egyes celldk
szerepét.

Ismertesse az integrélt gyartorendszerek esetében a celldn beliili munkadarab kiszolgdldsra alkalmazott
robottipusokat (kinematikai felépités, munkatér, jellegzetességek). Mutassa be a celldk kozotti
eszkozszéllitasra hasznalt automatizdlt megolddsokat.

Rajzolja fel az integrélt gyartérendszerek szerves részét képez6 CNC szerszdmgépek vezérléseinek
funkciondlis felépitését. Ismertesse az egyes egységek feladatait, illetve a kozottiik zajlé kommunikacids
folyamatokat.

Vézolja fel a CNC szerszamgépeken beliil talalhat6 interpoldtorhoz tartozé6 kommunikéciés rendszert.
Rajz segitségével ismertesse az interpolatoron beliil taldlhaté fogadd, feladatmegoldé és kiildo
egységeket, regisztereket. Ismertesse a keresOlépéses algoritmussal dolgozé interpolator mitkodésének
alapjait.



