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	A tantárgy célkitűzése

	A mechatronikában leggyakrabban használatos szenzorok és aktuátorok megismerése. A tárgy teljesítése után a hallgatók képesek lesznek a mechatronikai rendszerekben előforduló szenzorok felismerésére és azonosítására, felügyeletére és karbantartására.

	A tantárgy részletes tematikája

	
	Előadás

	1.
	A szenzorok bevezetése, alapvető fizikai működési elvek.

	2-3.
	Ellenállásváltozáson alapuló szenzorok. A jelátalakítók kialakításának szempontjai. A legfontosabb illesztő áramkörök. Mérési hibák.

	4-5.
	Induktív jelátalakítók. A vivőfrekvenciás rendszer. Mérési hibák és korlátok.

	6.
	Piezoelektromos jelátalakítók. Legfontosabb tulajdonságok, illesztő áramkörök.

	7-8.
	Optoelektronikus szenzorok. Fotodiódák  legfontosabb tulajdonságai. Illesztő áramkörök, mérési hibák.

	9.
	Villamos érintkezők és kapcsolók. Mikrokapcsolók jellemzői, karakterisztikái.

	10-11.
	Egyenáramú törpemotorok. Helyettesítő kép, egyenletek, karakterisztikák. Vezérlő áramkörök.

	12.
	Léptető motorok legfontosabb tulajdonságai. Jellemző karakterisztikák, vezérlő áramkörök.

	13.
	Elektronikusan kommutált motorok.

	14.
	Piezoelektromos és emlékező fémes aktuátorok.

	
	Labor

	1.
	Mérési adatok feldolgozása és ábrázolása 

	2.
	Potenciometrikus útadó karakterisztikájának felvétele. 

	3.
	Szögelfordulás mérő karakterisztikájának felvétele.

	4.
	Optikai közelítéskapcsolók kapcsolási távolsagának mérése, beállítása. A céltárgy anyagfüggésének hatása

	5.
	Egyenáramú motoros hajtás üzeme, indulása és kifutása.

	6.
	Ultrahangos adó és vevő jellemzőinek megismerése, alkalmazása távolság- és elmozdulásmérésre. 

	7.
	Gyorsulásmérő alkalmazása, jelének feldolgozása. Rezgésmérés, dőlésszög mérése. 

	8.
	Induktiv útadó karakterisztikájának mérése. Differenciális mérési elv alkalmazása.

	9.
	Mágneses tér mérése.

	10..
	Nyúlásmérő bélyeg

	11.
	LVDT

	12.
	Hőmérsékletmérő szenzorok 

	13.
	Léptetőmotorok

	14.
	Számonkérés, Zh

	Kötelező és ajánlott irodalom:

	Tanszéki előadásvázlat.

T. Fukoda and W. Menz: Handbook of sensors and actuators, (Elsevier 1998)

Lambert Miklós: Mérőérzékelők (Integra-projekt Kft. Bp. 1993).

Hahn-Harsányi-Lepsényi-Mizsei: Érzékelők és beavatkozók (Műegyetemi Kiadó, 1999)

Janocha: Aktoren (Springer Verleg, 1998).

Helmut Moczala: Törpe villamos motorok és alkalmazásaik (Műszaki Könyvkiadó, Bp. 1984)

	Követelmények:

	A gyakorlatok látogatása kötelező. A gyakorlati ZH-k megírása kötelező. A gyakorlati ZH a gyakorlati rész jegyébe 30%- os súllyal számít bele. 

	Pótlási lehetőségek:

	A mérések pótlására nincs lehetőség.  A gyakorlati ZH a vizsgaidőszak első hetében egyszer pótolható.

	Elfogadott tantárgyteljesítések (ekvivalenciák):

	

	A tantárgy elvégzéséhez szükséges tanulmányi munka: 

	60+60 
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