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Oktatas célja:

A mechatronikai rendszerek és rendszerelemek adekvat modelljein alapuld szimu-lacios modszerek ismertetése
¢s gyakorlasa. A szamitogépek rohamos fejlédésével ez a modszer a mérnoki gyakorlat egyre fontosabb és
hatasosabb, ugyanakkor a fejlesztésben jelentos koltség-megtakaritassal jaro modszerévé valik.

Tantargy tartalma:

1) Nemlinearis mechatronikai rendszerek. Fazistér €s szingularis pontok.

2) Nemlinearis mechanika és hidraulika.

3) Villamos héalozatok negativ ellenallassal.

4) Nemlinedris lengések és rezonancia. Ugrasok és hiszterézis.

5) Miiszaki rendszerek sztochasztikus dinamikaja. Véletlen események, véletlen folyamatok.
6) A véletlen hatasok elemzése.

7) Mechatronikai rendszerek véletlen rezgései.

Szamonkérési és értékelési rendszere:

Eldadas ¢s a labor latogatasa kotelezd. A félév soran 2 zarthelyi dolgozat megirdsara biztositunk lehetdséget. A
végso jegy az 1. ZH 40 %-os, 2. ZH pedig 60 %-os sulyozasabol adodik. Ertékelés (0-100 pontos skalan): O -
50 elégtelen S0 -60 elégséges 60 - 70 kdzepes 70 - 80 jo 80 - 100 jeles
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